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Часов по учебному плану 108 Формы контроля в семестрах: 

в том числе:  Зачет, 3 

аудиторные занятия 34  

самостоятельная работа 74  

часов на контроль –  

 
Распределение часов дисциплины по семестрам 

Семестр 3 Итого 

Вид занятий УП УП РП РП 

Лабораторные 17 17 17 17 

Практические 17 17 17 17 

Контактная работа 34 34 34 34 

Сам. работа 74 74 74 74 

Итого: 108 108 108 108 
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ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ 

Цели освоения дисциплины: В результате освоения дисциплины «Методы адаптивного 

управления» студент приобретает знания, умения и навыки по анализу априорной и текущей 

информации о свойствах объекта, определению вида возмущений, формулированию ограничивающих 

условий, целевых критериев, основным классам и методам синтеза оптимальных и адаптивных систем 

управления. А также навыки по расчету и моделированию оптимальных и адаптивных систем 

управления для использования в производственной деятельности, связанной с эксплуатацией, 

настройкой и разработкой систем и устройств управления. 

Задачи дисциплины:  

• Дать обучающимся общее представление об оптимальных и адаптивных системах управления 
и их классификации. 

• Научить обучающихся рассчитывать эталонные модели по заданным значениям критериев 

качества переходных процессов. 

• Научить обучающихся применять градиентные методы, второй метод Ляпунова, принцип 

максимума Понтрягина для проектирования оптимальных и адаптивных систем управления. 

• Научить обучающихся обосновывать необходимость применения адаптивных и оптимальных 

систем управления. 

•  Научить обучающихся реализовывать рассмотренные методы в Matlab. 

 

ИНДИКАТОРЫ ФОРМИРОВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ, СОВМЕЩЕННЫЕ С РЕЗУЛЬТАТАМИ 

ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

УК-8.1 Умение проектировать и разрабатывать продукцию, процессы и системы в условиях 

неопределенности и альтернативных решений в рамках междисциплинарных областей 

Знать: УК-8.1-З1: знать основные схемы систем адаптивного управления, их состав и особенности 

функционирования 

Владеть УК-8.1-В1: владеть навыками  применения методов современной теории управления, необходимых 
для анализа и синтеза оптимальных и адаптивных систем управления 

Владеть УК-8.1-В2: владеть навыками компенсации неопределенности объекта управления с помощью 
адаптивных методов 

УК-8.2 Умение выбрать и применять передовые методы и технологии проектирования или использовать 

творческий подход для разработки новых и оригинальных методов проектирования и разработки 

Уметь УК-8.2-У1: уметь осуществлять программную реализацию адаптивных систем различного типа 

Уметь УК-8.2-У1: уметь осваивать достижения теории адаптивного управления и применять их в своей 
производственной деятельности 

Владеть УК-8.2-В1: владеть навыками реализации адаптивных систем управления в средах моделирования 

УК-6.1: Способность демонстрировать глубокое знание и понимание фундаментальных наук, а также 

знания в междисциплинарных областях профессиональной деятельности 

Знать: УК-6.1-З1: знать основы математических методов, на которых базируется построение адаптивных 
систем 

Уметь: УК-6.1-У1: уметь применять градиентные методы оптимизации для построения адаптивных систем 
управления 

УК-7.3: способность ставить и решать нестандартные задачи в условиях неопределенности и 

альтернативных решений с использованием соответствующих аналитических, вычислительных и 

экспериментальных методов, а также новых инновационных методов 

Знать: УК-7.3-З1: способы компенсации неопределенности параметров объекта управления 

Уметь: УК-7.3-У1: уметь компенсировать неопределенность параметров объекта управления путем 
применения адаптивных регуляторов 

ПК-6.1 Способность организовывать контроль работ по наладке, настройке, регулировке, опытной 

проверке, регламенту, техническому, эксплуатационному обслуживанию оборудования, средств и систем 

автоматизации, контроля, диагностики, испытаний, управления и программного обеспечения, а также 

обеспечивать практическое применение современных методов и средств определения эксплуатационных 

характеристик оборудования, технических средств и систем 

Знать: ПК-6.1-З1: знать направления развития теории адаптивных систем 

Уметь ПК-6.1-У1: уметь осуществлять синтез, проводить анализ и моделирование адаптивных систем 
управления с применением пакетов прикладных программ 

Владеть ПК-6.1-В1: владеть навыками компьютерного моделирования адаптивных систем управления 

ПК-4.1: способность разрабатывать теоретические модели, позволяющие исследовать качество 

выпускаемой продукции, производственных и технологических процессов, средств и систем автоматизации, 

контроля, диагностики, испытаний и управления, проводить анализ, синтез и оптимизацию процессов 

автоматизации, управления производством, жизненным циклом продукции и ее качеством на основе 

проблемно-ориентированных методов 

Уметь: ПК-4.1-У1: уметь строить модели адаптивных систем управления в Matlab, проводить эксперименты 
с ними и анализировать полученные результаты 

Владеть: ПК-4.1-В1: владеть навыками построения моделей адаптивных систем управления в Matlab, 
проведения эксперименты с ними и анализа полученные результаты 

 


