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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ 

Целью освоения дисциплины «Дискретные и нелинейные системы» является формирование у обучающихся 
целостного системного представления о системах автоматического управления, методах их анализа и 
синтеза, а также умений и навыков в области теории управления технологическими процессами. 
Задачи дисциплины: 

1. Научить обучающихся осуществлять обоснованный выбор структуры системы управления и 
определять передаточную функцию для системы управления заданной структуры; 

2. Научить обучающихся выполнять построение временных и частотных характеристик и проводить 
их анализ с целью идентификации объектов и систем управления; 

3. Научить обучающихся приемам анализа устойчивости систем автоматического управления; 
4. Научить обучающихся выполнять оценку качества переходных процессов и точности систем 

управления; 
5. Научить обучающихся осуществлять обоснованный выбор регулятора и оптимизацию его 

параметров. 
 

2. МЕСТО В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ 
Цикл (раздел) ОП: Б1.О  
2.1 Требования к предварительной подготовке обучающихся  
2.1.1 Математика 
2.1.2 Физика 
2.1.3 Информатика 
2.1.4 Компьютерное обеспечение специальности 
2.1.5 Непрерывные системы 
2.2 Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины необходимо как предшествующее: 
2.2.1 Моделирование процессов и систем 
2.2.2 Адаптивное и оптимальное управление 
2.2.3 Интеллектуальные системы управления 
2.2.4 Цифровые и микропроцессорные устройства 
 
3. ИНДИКАТОРЫ ФОРМИРОВАНИЯ КОМПЕТЕНЦИЙ,  
СОВМЕЩЕННЫЕ С РЕЗУЛЬТАТАМИ ОБУЧЕНИЯ ПО ДИСЦИПЛИНЕ 
УК-1 Способен осуществлять поиск, критический анализ и синтез информации, умение 
анализировать процессы и системы с использованием соответствующих аналитических, 
вычислительных и экспериментальных методов, применять системный подход для решения 
поставленных задач 
Знать: УК-1-З1 Знать критерии устойчивости, качества переходных процессов и точности систем 

автоматического управления и регулирования 
Знать: УК-1-З2 Знать методологию и терминологию теории управления; типовые структуры систем 

управления и регулирования, методы расчета и преобразования структурных схем  
Уметь: УК-1-У1 Уметь делать расчеты по определению устойчивости и качества систем 

автоматического управления 
Владеть: УК-1-В1 Владеть навыками самостоятельной работы с литературой для поиска информации при 

решении теоретических и практических задач, связанных с профессиональной деятельностью  
Владеть: УК-1-В2 Владеть навыками расчета параметров качества переходных процессов, оценки 

точности систем управления технологическими процессами, преобразования структурных схем 
ОПК-3 Способен осуществлять моделирование, анализ и эксперименты в целях проведения 
детального исследования для решения задач в профессиональной области, использовать методы 
анализа и моделирования электрических цепей и электрических машин 
Знать: ОПК-3-З1 Знать основные методы моделирования систем управления и регулирования, выбора и 

расчета автоматических управляющих устройств 
Уметь: ОПК-3-У1 Уметь выполнять построение переходных процессов и частотных характеристик 

систем управления и исследовать их на ЭВМ 
ОПК-4 Способен проектировать и разрабатывать продукцию, процессы и системы, соответствующие 
профилю подготовки, использовать свойства конструкционных и электротехнических материалов в 
расчетах параметров и режимов объектов профессиональной деятельности, применять знание 
экономических, организационных и управленческих вопросов при управлении проектами 
Уметь: ОПК-4-У1 Уметь выбрать в соответствии с заданными объектом и критерием качества 

управления структурную схему системы  
Владеть: ОПК-4-В1 Владеть навыками выбора необходимых параметров управляющих устройств, 

определения устойчивости систем управления по алгебраическим и частотным 
графоаналитическим критериям 



 


